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Antes de utilizar este equipo,
lea, comprenda y siga todas las
instrucciones contenidas en este
manual.

AVISO IMPORTANTE
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Asegúrese de que la puerta está en buenas condiciones mecánicas: estructura rígi-
da, resistente e indeformable. Desplace la puerta por todo el recorrido y comprue-
be que se desliza sin esfuerzos. 

INSTALACIÓN
CONSEJOS PREVIOS

Se recomiendan poleas con baja fricción y buena estabilidad (al menos 120mm de 
diámetro). En la figura de abajo se pueden ver los modelos más utilizados: el con-
junto B (canal redondo) ofrece menor desgaste y mejor movimiento de la puerta 
que el conjunto A (canal en V)

El rail de la puerta debe estar perfectamente recto y nivelado. Quite todos los 
elementos y posibles obstáculos que estén en medio del recorrido. La puerta debe 
desplazarse de forma adecuada y libre, sin impedimentos.
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Para evitar daños en el cableado, es importante que todos los conductores estén 
fijados correctamente al automatismo. El paso del cableado debe ser hecho a través 
de tubo para cableado, pasando internamente por la base del suelo. Deberá tener 
previsto espacio para todos los cables.

El suelo debe ser firme, lo suficientemente cómo para soportar la fijación del auto-
matismo. En caso contrario, deberá de hacer una base de hormigón siguiendo las 
siguientes medidas:



4

PASO 1: Deje una distancia de aproximadamente 20mm entre la base de hormi-
gón y la hoja de la puerta.

PASO 2: Abra la puerta completamente y ponga el automatismo cerca de la parte 
delantera, respetando la medida de 50mm entre el extremo de la puerta y el auto-
matismo.

PASO 3: Haga una nivelación previa del automatismo con la puerta, posicionando 
la cremallera sobre el engranaje. A continuación, marque los agujeros de fijación en 
el suelo o base de hormigón.

PASO 4: Haga los agujeros para la fijación, posicionando el automatismo alineado 
a la puerta. Antes de apretar los tornillos de fijación, mueva la puerta verificando 
que no se apoye contra el automatismo en su recorrido. En caso de que eso ocu-
rra, aleje el automatismo hasta que no lo haga.
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PASO 5: Desbloquee el motor (gire la llave en la cerradura y tire de la palanca 
hacia afuera), ponga la cremallera en el engranaje alineada a la puerta, con espacio 
de 2mm tal y como se muestra abajo:

PASO 6: Fije la cremallera por toda la extensión de la hoja de la puerta con solda-
dura o tornillos apropiados. Es recomendable usar intervalos de 300 a 400mm entre 
los puntos de fijación. Después de fijar la cremallera en la puerta, fije definitivamen-
te el automatismo en el suelo  o base de hormigón, apretando definitivamente los 
cuatro tornillos de fijación. Es necesario apretar todos los tornillos, puesto que si 
no lo hace no tendrá una buena sustentación.

ATENCIÓN! No realice la soldadura con el motor cerca, puesto que los fina-
les de carrera magnéticos se podrían dañar.

NOTA: Todos los tornillos se suministran dentro de las cajas de los automatismos. 
Allí se encuentran todos los elementos necesarios para la instalación del automa-
tismo.
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PASO 7: Si la extensión de la cremallera es mayor que la extensión de la hoja, 
coloque un soporte de refuerzo para evitar deslizamiento de transmisión cuando el 
motor arranque. Este punto es muy importante para que el automatismo no haga 
una fuerza mayor de la necesaria y pueda dañarse prematuramente.
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PASO 8: Con el motor embragado (desbloqueado), moviendo la puerta desde 
su posición completamente abierta y después hacia la posición completamente 
cerrada, coloque los imanes encima de la cremallera tal y como se muestra en los 
siguientes esquemas, alineándolos con los sensores. Compruebe que se enciende el 
LED “MSO” de color verde(puerta abierta) y el LED “MSC” de color rojo (puerta 
cerrada).

ATENCIÓN! Si su puerta abre de izquierda a derecha, deberá intercambiar de 
lugar los sensores de apertura y cierre.
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PASO 9: Programación de los emisores (en caso de no venir programado)

1) Ponga el interruptor DIP 1 en posición “ON”.
2) Mantenga presionado el botón del emisor que
quiera programar y pulse una o varias veces el botón
“+” de la placa. El emisor ya está programado.
4) Ponga el interruptor DIP 1 en posición “OFF”.

PASO 10: Programación del recorrido. Con la puerta completamente 
cerrada (IMÁN Nº1 alineado con SENSOR DE CIERRE), se enciende “MSC rojo” 
accione el botón del emisor programado y espere a que la puerta abra completa-
mente, es decir, espere a que el IMÁN Nº2 quede alineado con el SENSOR DE 
APERTURA, se enciende “MSC verde”. Puede comprobar que la puerta se mueve 
lentamente hasta llegar a abrirse completamente.

Vuelva a accionar el botón del emisor programado y espere a que se cierre com-
pletamente la puerta. Comprobará que la puerta se mueve más rápido ahora, hasta 
llegar a cerrarse completamente.

El recorrido ya está memorizado y el motor programado correctamente con los 
ajustes de fábrica. Para acceder a otras funciones de programación, consulte el 
apartado “Programación” del manual (Página 11).

PASO 11: Finalmente, se debe comprobar el cable de toma a tierra conectado en 
la carcasa del motor. Este terminal debe estar necesariamente conectado físicamente 
al cable de tierra de la red eléctrica del sistema.

LED’s de apertura
(MSO-VERDE) y de 
cierre (MSC-ROJO)



9

Diagrama de Conexiones Eléctricas

Características Técnicas:

• Central de comando 230V 50Hz.
• Inversor de frecuencia para motores trifásicos AC.
• Sistema de fin de carrera digital o hínbrido.    
• Memoria EProm (removible) que almacena los códigos de los
   transmisores grabados de forma encriptada.
• Compatible con transmisores de código variable (Rolling Code) con
   protocolo propio de PPA.
• Receptor de radiofrecuencia (RF) incorporado.
• Entradas para receptor separado, botonera, fotocélulas, comando apertura y 
   cierre, módulo de bloqueo (relé para electrocerradura) y módulo para luz 
   de cortesía (garaje).
• Función Stand-by que eleva la autonomía del sistema con baterías (uso de 
   Nobreak PPA)
• Tiempo de retardo para apertura con semáforo.
• Fotocélulas de apertura y cierre ajustables como NA, NC o borda de
   seguridad (tipo resistivo).
• Borne de alimentación 12V 120mA para accesorios opcionales.
• Programación por PROG y DIP (interruptores).

CENTRAL TRIFLEX CONNECT 
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Bornes

OPE = comando solo para abrir CLO = comando solo para cerrar.
PBU = comando para abrir y cerrar (botonera general) SFO = fotocélula para el 
sentido de apertura.
SFC = fotocélula para el sentido de cierre.
15V = alimentación entre 12V y 15V para accesorios opcionales GND = tierra, 
negativo.
MOTOR = conexión de los 3 cables del motor.
LN (AC) = conexión de los cables de la red eléctrica (230V / 50Hz)

Conectores

LIGHT = conexión del módulo de relé para luz de garaje o semáforo. LOCK = cone-
xión del módulo de relé para traba electromagnética.
REC = conexión para receptor RF externo o equipo 12V NA para accionamiento. 
PROG = conexión para teclado programador.
UPS C = conexión del cable de nobreak PPA.
ENC-= conexión del cable del encoder (sensor del final de carrera digital).
MGS = conexión de los finales de carrera magnéticos (imanes) del sist. analógico

Jumpers  (Puentes)

ENRF = habilita el receptor de radiofrecuencia (cerrado) o lo deshabilita (abierto). 
RC/FC = sist. de transmisión del señal RF, cód. variable (cerrado) o fijo (abierto).
F/R = invertir el sentido de rotación del motor, izquierda y derecha.
TST = funcionamiento normal (cerrado) o manual para mantenimiento (abierto). 
B/G = selección del tipo de automatismo (cerrado), barreras o puertas.

LEDs de señalización

CMD = indica algún mando recibido (encendido) para hacer apertura o cierre. MSC 
= indica el final de carrera de cierre accionado (encendido) = puerta cerrada. MSO 
= indica el final de carrera de apertura accionado = puerta abierta.
ENC = indica el movimiento de la puerta (parpadeando) detectado por los sensores.
END = indica el estado de la puerta, abierto (parpadeando) y cerrada (encendido). 
BUS = indica que la central se encuentra alimentada eléctricamente.
OSCl = indica funcionamiento del microcontrolador de la placa.

Botones

(+) = aumenta el valor de la función / enciende la función    
       
(-) = disminuye el valor de la función / apaga la función

Recursos Generales de la Placa Electrónica
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Interruptores DIPs

La programación se realiza a través de los interruptores DIPs (en total 8) subién-
dolos (posición ON = encendido) o bajándolos (posición OFF = apagado) en 
función de la programación que se desee realizar. Una vez elegido el número de 
programación, accionaremos los botones “(+)” para aumentar el valor o habilitar la 
función y “(-)” para disminuir el valor o deshabilitar la función en cuestión.

PROGRAMACIÓN

CALIBRACIÓN DE LAS ENTRADAS

En esta función se hace la lectura de todas las entradas de accesorios conectados a 
la central (fotocélulas, pulsadores, etc).

Después de conectar un nuevo accesorio a la placa electrónica, siempre se debe de 
calibrar esta función para que la central la lea, la habilite y que así pueda funcionar 
correctamente.

1) Ponga los interruptores 1 y 8 en la posición “ON” (encendido).
2) Apriete el botón (+) de la placa una vez y suéltelo.
3) Ponga los interruptores DIPs en la posición “OFF” (apagado).

ATENCIÓN!
En el caso de un corte de luz, siga los siguientes pasos:

1) Presione el botón del mando que tenga programado, la puerta realizará la manio-
bra lentamente hasta encontrar los finales de carrera.

2) Cuando encuentre el final de carrera, el motor por si solo volverá buscando el 
final de carrera del otro extremo.  En este momento la puerta volverá a funcionar 
como antes.
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CIERRE POR TIEMPO AUTOMÁTICO (PAUSA)

En esta función se configura el tiempo, desde 1 hasta 240 segundos, para que la 
puerta empiece a cerrar automáticamente después de haberse abierto.

1) Ponga los interruptores 1 y 2 en la posición “ON” (encendido).
2) Aumente o disminuya el tiempo (de 2 en 2 seg.) con los botones (+) y (-).
3) Ponga los interruptores DIPs en la posición “OFF” (apagado).

RAMPA DE APERTURA  Y CIERRE (PARO SUAVE)

En esta función se configura el espacio deseado hasta el punto donde la puerta 
empieza la desaceleración (rampa de cierre) o finaliza la aceleración (rampa de 
apertura). Se utiliza para una llegada o arranque suave de la puerta.

Ejemplo: Para una puerta de 5m con rampa de cierre configurada para aprox. 20% 
del recorrido, se tendría 1 metro de paro suave (rampa).

1) Ponga los interruptores 1 y 3 en la posición “ON” = ajuste en el cierre.
2) Ponga los interruptores 1 y 4 en laposición “ON” = ajuste en la apertura.
3) Aumente o disminuya el espacio con los botones (+) y (-).
4) Ponga los interruptores DIPs en la posición “OFF” (apagado).

VELOCIDAD DE APERTURA Y CIERRE

En esta función se configura la velocidad con la que la puerta se mueve.

1) Ponga el interruptor 4 en la posición “ON” (encendido).
2) Aumente o disminuya la velocidad con los botones (+) y (-)
3) Ponga el interruptor DIP en la posición “OFF” (apagado).

VELOCIDAD DE DESACELERACIÓN (VEL. BAJA) 

En esta función se configura la velocidad con la que la puerta se mueve una vez 
entra en el tramo de rampa (paro suave).

1) Ponga el interruptor 3 en la posición “ON” (encendido).
2) Aumente o disminuya la velocidad con los botones (+) y (-).
3) Ponga el interruptor DIP en la posición “OFF” (apagado).

FUERZA (EMBRAGUE ELECTRÓNICO)

En esta función se configura la fuerza que la central aplica en el conjunto mecánico 
del automatismo, y consecuentemente, él aplica en la puerta. Se recomienda una 
fuerza mayor para puertas pesadas y menor para puertas ligeras. Rango 40-100%.

1) Ponga el interruptor 6 en la posición “ON” (encendido).
2) Aumente o disminuya la fuerza (de 4 en 4%) con los botones (+) y (-).
3) Ponga los interruptores DIPs en la posición “OFF” (apagado).
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FUERZA VEL. BAJA (DURANTE RAMPA O PARO SUAVE)

En esta función se configura la fuerza que la central aplica en el conjunto mecánico 
durante el espacio de rampa (paro suave). Rango 40-l00%.

1) Ponga los interruptores 1 y 6 en la posición “ON” (encendido).
3) Aumente o disminuya la fuerza (de 4 en 4%) con los botones (+) y (-).
4) Ponga los interruptores DIPs en la posición “OFF” (apagado).

TIEMPO DE LUZ DE GARAJE (LUZ DE CORTESÍA)

En esta función se configura el tiempo que la lámpara se quedará encendida tras  
el fin de cierre. Se ajusta desde 0s (se apaga instantániamente) hasta 240s (máximo).

1) Ponga el interruptor 2 en la posición “ON” (encendido).
2) Aumente o disminuya el tiempo (de 5 en 5 seg.) con los botones (+) y (-).
3) Ponga el interruptor DIP en la posición “OFF” (apagado).

CIERRE AUTOMÁTICO POR FOTOCÉLULA 

En esta función se configura el tiempo de cierre automático desde que la fotocélula 
detecta un obstáculo. Ejemplo: si un coche está parado mientras la puerta cierra.

1) Ponga los interruptores 1 y 7 en la posición “ON” (encendido).
2) Aumente o disminuya el tiempo (de 1en 1seg) con los botones (+) y (-).
3) Ponga los interruptores DIPs en la posición “OFF” (apagado).

PARADA APERTURA  (MODO COMUNIDAD)

En esta función se configura la opción de parar la puerta en la apertura, es decir, 
si activamos esta función y durante la apertura la central recibe una orden con un 
mando (emisor), la puerta se parará en ese mismo instante.

1) Ponga el interruptor 5 en la posición “ON” (encendido).
2) Active la función a través del botón (+) o desactívela con el botón (-)
3) Ponga los interruptores DIPs en la posición “OFF” (apagado).

PULSO BLOQUEO CIERRE (ELECTROCERRADURA)

En esta función se configura si habrá o no pulso de traba electromagnética (elec-
trocerradura, accesorio opcional). Si activamos esta función dejaremos que este 
accesorio funcione durante el movimiento de cierre de la puerta.

1) Ponga el interruptor 8 en la posición “ON” (encendido).
3) Active la función a través del botón (+) o desactívela con el botón (-).
4) Ponga los interruptores DIPs en la posición “OFF” (apagado).
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ESPACIO ENTRE PUERTA Y MARCO (AJUSTE CIERRE)

En esta función se configura la distancia de cierre entre la puerta y el marco, por 
ejemplo, en una aplicación donde es necesario poner un candado en la hoja. Para 
ello se debe de dejar un espacio pequeño entre la hoja de lapuerta y los topes mecá-
nicos limitadores del recorrido.

1) Ponga los interruptores 1 y 5 en la posición “ON” (encendido).
2) Aumente o disminuya el espacio con los botones (+) y (-).
3) Ponga el interruptor DIP en laposición “OFF” (apagado).

VELOCIDAD DE PARTIDA (EMBRAGUE ELECTRÓNICO) 

En esta función se configura la velocidad con la que la puerta se mueve en el mo-
mento de empezar el movimiento de apertura o cierre (velocidad inicial). Es reco-
mendable un valor alto para ganar inercia pero no el máximo. Rango 60-120 Hz.

1) Ponga el interruptor 7 en la posición “ON” (encendido).
2) Aumente o disminuya la velocidad con los botones (+) y (-).
3) Ponga el interruptor DIP en laposición “OFF” (apagado).

BORRAR EL RECORRIDO

En caso de nueva instalación o incidencia con el equipo o estructura, podemos 
optar por borrar el recorrido.

1) Ponga todos los interruptores DIPs en la posición “OFF” (apagado).
2) Presione a la vez los botones (+) y (-) de la placa durante 3 segundos.
3) El LED “OSCl” se quedará encendido. El recorrido se ha borrado.

VOLVER A LA CONFIGURACIÓN DE FÁBRICA (RESET)

En caso de nueva instalación o incidencia con el equipo o estructura, podemos 
optar por volver a la configuración de fábrica.

1) Ponga todos los interruptores DIPs en la posición “OFF” (apagado).
2) Presione a la vez los botones (+) y (-) de la placa durante 5 segundos.
3) El LED “OSCl” se quedará parpadeando. El reset se ha realizado.

PROG (Opcional)

Otra forma de realizar la programación de manera más sencilla es mediante el 
dispositivo PROG. Con esta herramienta puede acceder a funciones más especificas 
como por ejemplo mirar la cantidad de ciclos realizados por el automatismo. Las 
flechas del aparato
(izquierda y derecha) le
permiten cambiar de
función y los botones (+)
y (-) aumentar o disminuir
su valor. Todo ello disponible
en 4 idiomas diferentes.
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